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Skrivtid: 14.00-19.00. Inga hjalpmedel forutom skrivdon. Lésningarna skall
atfoljas av forklarande text. Varje uppgift ger mazximalt 5 podng.

1. Los foljande ekvationssystem.

r3 -+ ry + x5 = 0
—rT — Tro + 21’3 — 3.’£4 + x5 = 0
T1 +  x9 — 2x3 — x5 = 0
27 + 239 — T3 + x5 = 0
2. Avgor om matrisen
3 2 2 2
2 3 2 2
A= 2 2 3 2
2 2 2 3

ar inverterbar, och bestdm inversen till A ifall den finns.

3.(a) Beskriv pa parameterform alla kvadrupler (b, ba, b3, by) for vilka foljande
ekvationssystem ar losbart.

2561 — To + 31‘3 + 41‘4 = b1
I — 21‘3 + 71’4 = b2
31’1 - 3%2 + r3 + 51’4 S bg
T1 4+ 2x9 — 2x3 + 13y = by

(b) Hur manga losningar (z1, 22, 3, 24) har systemet for dessa (by, ba, b3, bs)?

VAR GOD VAND!



4. Lés foljande matrisekvation.
1 2
(57)

5. Linjen L gar genom punkterna A = (2,1,—3) och B = (0,2,—1). Bestam
avstandet mellan punkten P = (4,3,0) och linjen L, samt den punkt N pa
linjen L som ligger narmast P.
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6. Planet E gar genom punkterna A = (5,4,3), B = (4,3,1) och C = (1,5,4).
Bestam avstandet mellan punkten P = (3,3,3) och planet E, samt den punkt
N pa planet E som ligger nédrmast P.

7. Speglingen i planet E: x —y+ 2z =0 é&r en linjir operator f : R? — R3.
Den avbildar linjen L : (z,y,2) = (2,1,0) +t(1,3, —1) pa dess spegelbild L'.

(a) Bestdm f:s matris.

(b) Beskriv L’ genom en ekvation pa parameterform.

8. Den linjira operatorn i = hgf pa R? dr sammansatt av rotationen f kring
z-axeln med vinkel 7, rotationen g kring y-axeln med vinkel m, och rotationen
h kring z-axeln med vinkel 7. Bestim i(x) for alla z € R3.

Lycka TILL!



