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1. | ett forskningslaboratorium utfor man ett forsék som widsa tillfallen ger
vardefulla observationer. Efter att ha stallt upp foérsdksstningen intraffar en
observation efter tideX, dar fordelningen forX bestadms av intensitetsfunktio-
nen

A(t) (tidsenhet: timmar)

14t
Varje observation ger en fortjanst pa 2000 kronor. Sa forbleservation erhal-

lits maste dock forsoksutrustningen aterstallas vilkedfiveen kostnad pa 1000
kronor. (Tidsatgangen for aterstallandet kan férsummas.)

Eftersom intensiteten(¢) ar avtagande har man insett att det, om det har gatt
tillrackligt 1ang tid 7' sedan senaste observationen, anda lonar sig att aterstalla
utrustningen trots att man inte gjort ndgon observation.

Saledes blir tiderna mellan aterstallningarna oberoetukastiska variablefU,, },
darU, = min(X,,T) och en observation endast erhalls 6in < 7. | sa fall
inkasseras en delbeloning pA00 — 1000 = 1000 kr. Skulle och andra sidan
U, = T, uteblir beléningen och man drabbas enbart av delkostna@#nkr for
en ateromstallning.

(@) Visa att, omX har 6verlevnadsfunktiofk(t), sa galler
T
E(min(X,T)) = / R(u) du.
0

(b) Bestam overlevnadsfunktionéiit) for X.

(c) Hurskdl valjas for att det ekonomiska utfallet per tidsenhet skaimaras?

(d) Vad blir det optimala utfallet? Vad blir utfallet om mamara aterstéaller
forsoks-utrustningen vid gjorda observationer, @vs- co?

Anm: Klarar du inte visa (a) kan du anvanda formeln som en sats odé sa

(b)-(d).



. AR(2)-processefiY,,} definieras av

1 1
Yn a Yn— I Yn— = Xn7
+ 5 173 2

dar {X,,} ar oberoende stokastiska variabler med vantevarde O ooklasti
avvikelse 3.

(@) {Y,} ar utsignal till ett linjart filter. Ar filtret stabilt? (reddsa eventuella
utrakningar)
(b) Bestam kovariansfunktioneny (k), numeriskt fork = 0,1, ..., 5.

. MA(3)-processeRY,,} definieras av

1 1 1
Yn :Xn _Xn— - _Xn— _Xn— ;
Ty An Ty Ane g A

dar{X,} ar vitt brus med varians?.

(a) Bestam kovariansfunktione (k), for k = 0,41, 42, ..., uttryckt i o>

(b) Bestam de optimala linjara prediktorernalay Y; respektiveY;o omYs =
3.0 har observerats.

(c) Bestam den optimala linjara prediktorn @&y omY; = 3.0 ochY, = 4.2
har observerats.



